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DISPOSITIF ANTI-RECUL POUR IMPLANT 

ORTHOPEDIQUE 



10 La presente invention est relative a un dispositif anti-recul destine a maintenir une 
vis de fixation dans un alesage prealablement perce dans I'^paisseur de la parol 
d'un Implant orthop^dique. 

On connait des disposltifs de ce genre qui sont generalement adaptes a la forme 
15 de rimplant orthopddlque, comme par exemple, des capots de protection qui 
viennent se fixer sur rimplant pour empecher ie recul des vis d'une part, et 
proteger Tenvironnement exterieur d'autre part. 

On constate que ce genre de dispositif ne peut pas s'adapter k tous les types 
20 d'implants orthop^diques. 

On connatt egalement des vis de fixation pour implant orthopedique qui 
comportent une tete de serrage k bord peripherique segmente et au milieu de 
laquelle est perce un logement filete pr6vu pour recevoir un bouchon. Ce dernier 
25 permet d'^carter Ie bord peripherique segmente de la tete de serrage pour qu'elle 
vienne en appui centre la parol inteme de Talesage de rimplant pour bloquer la vis 
de fixation. 

On remarque que ce type de vis ne peut §tre utilise que pour certains Implants qui 
30 comportent des al6sages de diametre inteme suffisant pour recevoir la tete de la 
vis. En effet, cette dernidre presente un diametre externe de sa tete qui est 
superieur a celui des vis generalement utilts^es pour la fixation des implants. De 
plus, ce dispositif de blocage rSalisS, par i'lntermedialre d'un bouchon rapports 
dans la t§te de la vis, empeche toute inclinaison angulaire de la dite vis et tout 
35 d^placement de cette demiere par rapport au corps de rimplant. 

C'est a ces inconvdnlents qu'entend plus particulldrement remSdIer la presente 
invention. 

40 Le dispositif anti-recul suivant la presente invention a pour objet d'empdcher ou de 
limiter uniquement le deplacement suivant une direction paralldle a I'axe 
longitudinal de I'alesage recevant la vis par rapport au corps de rimplant tout en 
permettant a cette demiere de pouvoir etre ancree suivant des directions 
angulalres differentes par rapport k I'axe longitudinal de ral6sage. 



45 



Le dispositif anti-recul suivant la presente invention est destine k maintenir une vis 
de fixation dans un alesage menage dans r^palsseur de la parol d'un implant 
orthopedique caracterise en ce qu'il comprend au moins un logement qui 
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debouche dans ral6sage reeevant Ta vis de fixation et au moins un moyen de 
retenue qui est susceptible de se deformer elastiquement sous un effort de 
pression pour permettre le passage et la mise en place de la vis dans son 
al^sage, tandis que le moyen de retenue revient dans une position d'origine, non 
5 deform^, lors du retrait de I'effort de pression, pour se positionner au-dessus de la 
tete de la vis afin d'empecher cette derniere de ce d6placer par rapport k rimplant 
et paralldlement k Taxe longitudinal de Talisage. 

Le dispositif anti-recul suivant la pr^sente invention comprend, dans un meme 
10 plan horizontal, un logement qui est forme, d'un trou de faible diametre 
ddbouchant k I'interieur de Talesage d'un espace de debattement situ§ dans le 
prolongement du trou et un moyen de retenue qui est constitu§ d'une tige dont 
une partie est f ixee dans le trou de maniere que I'autre partie traverse Tal^sage et 
vienne ddboucher a Tlnt^rieur de Tespace de debattement pour se deformer 
15 Elastiquement en flexion sous un effort de pression. 

Le dispositif anti-recul suivant la presente invention comprend une tige qui 
traverse TalEsage de I'implant suivant une direction qui est Eioign^e du centre C 
d'intersection des axes XX' et YY'. 

20 

Le dispositif anti-recul suivant la presente invention comprend une tige, un trou et 
un espace qui sont disposes dans un meme plan liorizontal qui est 
perpendiculaire k Taxe longitudinal de I'alesage. 

25 Le dispositif anti-recul suivant la presente invention comprend, dans un m§me 
plan horizontal, un logement qui est formS d'une ralnure circulaire menagee 
coaxialement a Tinterieur de I'alesage de I'lmplant et un moyen de retenue qui est 
constitue d'une rondelle ouverte disposee dans ladite rainure. 

30 Le dispositif anti-recul suivant la presente invention comprend une rondelle 
ouverte qui presente un diamdtre ext^rieur, non d^formE, qui est inferieur k celui 
de la rainure circulaire, mais supErieur k celui de TalEsage de I'implant. 

Le dispositif anti-recul suivant la presente invention comprend, dans un meme 
35 plan horizontal, un logement qui est form6 d'un espace dont les bords opposes 
sont inclines pour presenter un profit en forme de V et un moyen de retenue qui 
est constitue d'une tige de meme profil introduite dans I'espace en forme de V 
pour se deformer Elastiquement en flexion sous un effort de pression. 

40 Le dispositif anti-recul suivant la presente invention comprend un espace qui est 
dispose de maniere k etre centre autour du point d'intersection C des axes 
principaux XX' et YY' de TalEsage. 

Le dispositif anti-recul suivant la presente invention comprend une tige qui est 
45 disposee a I'interieur de Tespace de maniEre que, de part et d'autre du centre C, 
I'alesage soit traverse par les branches inclinees de ladite tige. 



Le dispositif anti-recul suivant la presente invention comprend, dans un meme 
plan horizontal, un logement qui est forme de deux trous paralleles debouchant k 




I'int^rieur de i'alesage de ('implant et un moyen de retenue qui est constitu§ de 
deux tiges coop^rant respectlvement avec les trous pour se d6former 
elastiquement en flexion sous un effort de pression. 

5 Le disposltif anti-recul suivant la pr^sente invention comprend des trous qui sont 
pr^vus pour traverser I'alesage, de chaque c6t§ du centre C, et suivant una 
direction parall^le k celle de I'axe YY'. 

Le disposltif anti-recul suivant la presente invention comprend des trous qui sont 
10 pr^vus pour traverser I'alesage, de chaque cdt§ du centre C et suivant une 
direction parallele k celle de I'axe XX'. 

La description qui va suivre en regard des dessins annexes, donn§s a titre 
d'exempies non limitatifs, permettra de mieux comprendre I'invention, les 
15 caract^rlstiques qu'elle prdsente et les avantages qu'elle est susceptible de 
procurer : 

Figures 1 et 2 sont des vues de dessus illustrant un ai^sage d'un implant 
orthop^dique comportant un disposltif anti-recul constitu6 d'une tige ^lastique 
20 unilatdrale. 

Figures 3 et 4 sont des vues repr^sentant une premiere et seconde variante du 
disposltif anti-recul qui est constitud d'une rondelle diastique ouverte. 

25 Figure 5 est une vue semblable k celle de figure 1 , mais montrant une troisi^me 
varianta du disposltif anti-recul qui est constitud d'une tige ^lastique en fomne de 
V. 

Figures 6 et 7 sont des vues representant une quatrieme et cinquidme variante du 
30 disposltif anti-recul qui est constltud de tiges elastiques bilat^rales. 

On a montrd en figures 1 et 2 une partie d'un implant orthopedique 1 , et plus 
particuli^rement une portion de sa parol dans laquelle est perc^ un ai^sage 2 
prevu pour recevoir une vis 3 permettant la fixation de i'implant centre i'os d'un 
35 patient. 

I_a vis de fixation 3 est pr^vue pour traverser I'alesage 2 de maniere que sa tete 
de serrage 4 vienne se loger dans une partie de I'alesage destine k cet effet. La 
vis de fixation 3 peut etre positionnee a i'interieur de I'alesage 2 suivant des 
40 directions angulaires pr^ctees par rapport a I'axe longitudinal dudit al^age pour 
venir s'ancrer dans la partie de I'os la plus rdsistante. 

L'implant orthopedique 1 comporte au-dessus de la t§te de serrage 4 de la vis de 
fixation 3 un disposltif anti-recul 5 empdchant k ladite vis, ancr^e dans I'os, de se 
45 d^placer en translation par rapport k i'implant, et plus particulidrement suivant une 
direction parallele k I'axe longitudinal de I'alesage 2. 

Le disposltif anti-recul 5 comprend un logement qui est constitu^, dans un m§me 
plan horizontal, d'un trou ou logement 6 de faible diamdtre debouchant k 
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rintdrieur de I'alesage 2 et d'un espace de dSbattement 7 situS dans le 
prolongement du trou 6. 

Le trou ou logement 6 et Tespace 7 sont prevus sur le c6t6 de Talesage 2, c'est & 
5 dire qu'ils sont d^cales par rapport au centre d'intersection des axes principaux 
XX' et YY' dudit alesage. 

En effet, dans notre exemple de realisation, I'alesage 2 est porte par les deux 
axes principaux XX' et YY' et un troisieme axe dit « axe longitudinal » qui est 
10 perpendiculaire aux deux autres, ou perpendiculaire a un plan horizontal delimite 
par la surface circulaire de I'alesage. 

Le dispositif anti-recul 5 comprend a I'interieur du logement 6, 7 un moyen de 
retenue qui est constitue d'une tige 8 susceptible de se deformer §lastlquement 
15 en flexion sous un effort de pression. 

La tige 8 comporte une partie qui est fixee dans le trou ou logement 6 de maniere 
que {'autre partie traverse I'alesage 2 et vienne deboucher k rintdrieur de I'espace 
de d^battement 7. 

20 

La tige 8, le trou 6 et Tespace 7 du dispositif anti-recul 5 sont disposes dans un 
mSme plan horizontal qui est perpendiculaire k I'axe longitudinal de I'aldsage 2. 

La tige 8 traverse I'alesage 2 de I'implant 1 suivant une direction qui est eloign^e 
25 du centre d'intersection des axes XX', YY*, mais parall^le k I'axe YY\ et contenue 
dans I'espace delimits par la surface circulaire dudit alesage. 

En outre, la tige 8 traverse I'alesage 2 a Tint^rieur de sa surface circulaire, mats 
en bordure de cette demi^re. 

30 

Lors de rintroduction de la vis de fixation 3 a TintSrieur de I'alesage 2, et de son 
ancrage dans I'os suivant une direction angulaire determin§e, I'effort de pression 
soumis a la tige 8 par la tete de serrage 4 deforme en flexion ladite tige k 
I'interieur de I'espace de dSbattement 7 pour laisser le passage a ladite vis. 

35 

On note, lorsque la vis 3 est compldtement introduite dans Talesage 2 ou ancr^e 
dans I'os du patient, que la tige 8, du fait de son elasticity et du retrait de I'effort 
de pression, reprend sa position d'origine, non deformee, au-dessus de la tdte de 
serrage 4 pour empecher ladite vis de se d§placer par rapport k Timplant 1 suivant 
40 une direction sensiblement paralldle k celle de I'axe longitudinal de TalSsage. 

On a repr^sente en figure 3 une premiere variante du dispositif anti-recul 5 suivant 
la pr^sente invention. 

45 Le dispositif anti-recul 5 comprend un logement qui est constitu6 d'une rainure 
circulaire 9 m^nag^e a I'interieur de I'alesage 2 de I'implant 1 et coaxialement a 
ce dernier, c'est k dire que la rainure circulaire 9 est centree autour du point 
d'intersection des axes principaux XX' et YY'. 
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Le dispositif anti-recul 5 comprend k I'int^rieur du logement 9 un moyen de 
retenue qui est constitu^ d'une rondelle ouverte 10 susceptible de se d^former 
^lastiquement sous un effort de pression. 

5 La rondelle ouverte 10 pr6sente un diametre exterieur, non d6form6, qui est 
inf^rieur k celui de la rainure circulaire 9, mals superieur a celul de Tal^sage 2 de 
I'implant 1 . 

Lore de I'lntroduction de la vis de fixation 3 k I'int^rieur de I'alesage 2, et de son 
10 ancrage dans I'os suivant une direction angulaire dStermin^e, 1' effort de pression 
sounDis k la rondelle ouverte 10 par la tdte de serrage 4 ddforme cette demi§re k 
I'intdrieur de la rainure circulaire 9 pour laisser le passage k iadite vis. 

On note, lorsque la vis 3 est compl^tement introduite dans I'alesage 2 ou ancr^e 
15 dans I'os du patient, que la rondelle ouverte 10, du fait de son elasticity et du 
retrait de i'effort de pression, reprend sa position d'origine, non d§form6e, au- 
dessus de la tdte de serrage 4 pour emp§cher Iadite vis de se deplacer par 
rapport k I'implant 1 suivant une direction sensiblement parall^le a celle de i'axe 
longitudinal de I'alesage 2. 



On a montr^ en figure 4 une seconde variante du dispositif anti-recul 5 suivant la 
pr^sente invention. 



L'implant orthop6dlque 1 est perc6 de deux alSsages 2 prevus pour recevoir 
25 chacun une vis de fixation. 

La partie de I'alesage 2 recevant la tete 4 de chaque vis de fixation 3 d^bouche 
dans un logement circulaire 17 qui est d§cal6 axialerpent par rapport aux 
alesages 2 et qui est susceptible de recevoir une rondelle ouverte 10 afin de 
30 constituer le dispositif anti-recul 5. On constate que la rondelle ouverte 1 0 traverse 
partiellement chaque al^sage 2 pour venir au-dessus de la tete 4 de chaque vis 3 
apr^s introduction. 

rondelle ouverte 10 est dispos§e de manidre que son ouverture 18 soit placde 
35 au-dessus de I'alesage 2 lors de I'lntroduction de la vis 3, afin que Iadite rondelle 
puisse se d^former ^lastiquement sous I'effort de pression de Iadite vis. 

Ainsi, la rondelle ouverte 1 0 du dispositif anti-recul 5 pemiet de retenir deux vis de 
fixation 3, du fait de sa position axiale par rapport aux alesages 2. 

On a montrd en figure 5 une troisidme variante du dispositif anti-recul 5 suivant la 
pr6sente invention. 

Le dispositif anti-recul 5 comprend un logement qui est constitue d'un espace 1 1 
45 dont les bords opposes sont inclines pour presenter un profil en forme de V 
dispose dans un plan horizontal qui est perpendiculaire k I'axe longitudinal de 
I'alesage 2 de I'implant orthopddique 1 . 
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L'espace 1 1 est dispose de maniere k etre ceritr^ autour du pofnt d'intersection 
des axes principaux XX' et YY' de Taiesage 2. 

Le dispositif anti-recul 5 comprend k Tintdrieur du iogement 11 un moyen de 
5 retenue qui est constitue d'une tige 12 en forme de V susceptible de se ddformer 
elastiquement en flexion sous un effort de pression. 

La tige 12 est disposee k Tinterieur de l'espace 11 de maniere que, de part et 
d'autre du centre d'insertion des axes XX' et YY\ I'alSsage 2 soit traverse par les 
1 0 branches inclinees de ladite tige. 

Lors de introduction de la vis de fixation 3 k Tint^rieur de Tal^sage 2, et de son 
ancrage dans I'os suivant une direction angulaire determinee, I'effort de pression 
soumis a la tige 12 par la tete de serrage 4 deforme cette derniere, et plus 
1 5 particulierement chacune de ses branches inclinees k I'int^rieur de l'espace 1 1 
pour laisser le passage a ladite vis. 

On note, lorsque la vis 3 est compldtement introduite dans I'al^sage 2 ou ancr^e 
dans I'os du patient, que la tige 12, du fait de son elasticity et du retrait de I'effort 
20 de pression, reprend sa position d'origine, non deformee, au-dessus de la tete de 
serrage 4 pour empecher ladite vis de se deplacer par rapport k Timplant 1 suivant 
une direction sensiblement paralldie k celle de i'axe longitudinal de i'aldsage 2. 

On a montr^ en figure 6 une quatrieme variante du dispositif anti-recul 5 suivant la 
25 presente invention. 

Le dispositif anti-recul 5 comprend dans un m§me plan horizontal un Iogement qui 
est constitue de deux trous paralleles 13 et 14 d^bouchant a l'int§rieur de 
I'aiesage 2 de I'implant orthopedique 1 . 

30 

Les trous 13, 14 sont prevus pour traverser I'aiesage 2 de chaque cdt§ du centre 
d'insertion des axes XX' et YY', et suivant une direction parallele k celle de Taxe 
YY'. 



35 Le dispositif anti-recul 5 comprend a I'lnterieur de chaque trou 13, 14 un moyen 
de retenue qui est constitu§ d'une tige 15, 16 susceptible de se dSformer 
Elastiquement en flexion sous un effort de pression. 

Les tiges 15, 16 sont disposees respectivement a I'interieur des trous 13, 14 de 
40 maniere k traverser I'aiesage 2 de I'implant 1 . 

Les tiges 15, 16, et les trous 13, 14 du dispositif anti-recul 5 sont disposes dans 
un meme plan horizontal qui est perpendiculaire k I'axe longitudinal de I'aiesage 
2. 

45 

Les tiges 15, 16 traversent I'aiesage 2 de I'implant 1 suivant une direction qui est 
eloign^e du centre d'insertion des axes XX' et YY', mais parallele a i'axe YY* et 
contenue dans l'espace d§limit6 par la surface circulaire dudit alesage. 
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En outre, les tiges 15, 16 traversent I'al6sage 2 h rint6rieur de sa surface 
circulaire, mais en bordure de cette demi^re. 

Lors de I'Introductlon de la vis de fixation 3 a I'int^rieur de I'al6sage 2, et de son 
5 ancrage dans I'cs suivant une direction angulaire d6termin6e, I'effort de pression 
soumis aux tiges 15, 1 6 par la t§te de serrage 4 d6forme ces dernidres en flexion, 
entratnant un faible deplacennent desdites tiges k I'int^rieur des trous 13, 14 pour 
laisser le passage k iadite vis. 

10 On note, lorsque la vis 3 est completement introduite dans I'al^sage 2 ou ancr6e 
dans I'os du patient, que les tiges 15, 16, du fait de leur 6lastlclt6 et du retrait de 
I'effort de pression, reprennent leur position d'origine, non d^form^e, au-dessus 
de la t§te de serrage 4 pour empecher Iadite vis de se diplacer par rapport k 
rimplant 1 suivant une direction sensiblement paralldle a celle de I'axe longitudinal 

15 de I'ai^sage 2. 

On a montr6 en figure 7 une cinquieme variante du dispositif anti-recul 5 suivant la 
pr^sente invention qui conslste principalement k disposer les trous 13, 14 et les 
tiges 15, 16 reprSsent^s en figure 6 dans une direction qui est parall^le k I'axe XX' 
20 de I'aldsage 2. 

En outre les mSmes tiges 15, 16 peuvent §tre utilis^es pour plusieurs al^sages 2 
afin de retenir diffdrentes vis de fixation 3 (figure 7). 

25 II doit d'aiileurs etre entendu que la description qui pr^cdde n'a 6t6 donnde qu'^i 
titre d'exemple et quelle ne limite nullement le domaine de Tinvention dont on ne 
sortirait pas en remplagant les details d'ex^cution d^rits par tout autre Equivalent. 
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REVENDICATIONS 



Dispositif anti-recul destin§ k maintenir une vis de fixation (3) dans un aldsage 
(2) m^nag^ dans I'epaisseur de la paroi d'un implant orthop^dique (1) 
caracteris^ en ce qu'il comprend au moins un logement (6, 7 ; 9 ; 1 1 ; 13,14) 
qui dSbouche dans Talesage (2) recevant la vis de fixation (3) et au moins un 
moyen de retenue (8 ; 10 ; 12 ; 15, 16) qui est susceptible de se ddfomner 
elastiquement sous un effort de pression pour permettre le passage et la mise 
en place de la vis (3) dans son al^sage (2), tandis que le moyen de retenue 
revient dans une position d'origine, non defomnd, lors du retrait de I'effort de 
pression, pour se positionner au-dessus de la tete (4) de la vis (3) afin 
d'empecher cette derniere de ce deplacer par rapport k I'implant (1) et 
parallelement a Taxe longitudinal de Talesage. 

Dispositif anti-recul suivant la revendication 1, caracterise en qu'il comprend, 
dans un meme plan horizontal, un logement qui est form6, d'un trou (6) de 
faible diametre debouchant a I'interieur de I'alesage (2) d'un espace de 
debattement (7) situS dans le prolongement du trou (6) et un moyen de 
retenue qui est constitue d'une tige (8) dont une partie est fix^e dans le trou 
(6) de maniere que I'autre partie traverse I'alesage (2) et vienne d^boucher k 
i'interieur de i'espace de debattement (7) pour se d^former 6iastiquement en 
flexion sous un effort de pression. 

Dispositif anti-recul suivant la revendication 2, caracterise en ce que la tige 
(8) traverse I'alesage (2) de i'implant (1) suivant une direction qui est eioignde 
du point d'intersection des axes XX' et YY'. 

Dispositif anti-recul suivant la revendication 2, caracterise en ce que la tige 
(8), le trou (6) et i'espace (7) sent disposes dans un m§me plan horizontal qui 
est perpendiculaire k I'axe longitudinal de I'alesage (2). 

Dispositif anti-recul suivant la revendication 1, caract6ris6 en ce qu'il 
comprend, dans un meme plan horizontal, un logement qui est forme d'une 
rainure circulaire (9, 17) et un moyen de retenue qui est constitue d'une 
rondelle ouverte (10) disposes dans ladite rainure. 

Dispositif anti-recul suivant la revendication 5, caracterise en ce que la 
rainure circulaire (9) est menagee coaxiaiement k I'interieur de I'alesage (2) 
de I'implant (1). 

Dispositif anti-recul suivant la revendication 6, caracterise en ce que la 
rondelle ouverte (10) presente un diametre exterieur, non deforme, qui est 
inferieur k celui de la rainure circulaire (9), mais superieur a celui de I'alesage 
(2) de I'implant (1). 



8. Dispositif anti-recul suivant la revendicatlon 5, caract^rise en ce que le 
logement circulaire (17) est decal6 axialement par rapport k I'al6sage (2) pour 
traverser partiellement ce dernier. 

5 9. Dispositif anti-recul suivant la revendication 1, caracteris6 en ce qu'il 
comprend, dans un mdme plan horizontal, un logement qui est fonm§ d'un 
espace (11) dont les bords opposes sont inclines pour presenter un profil en 
forme de V et un moyen de retenue qui est constitu6 d'une tige (12) de mSme 
profil introduite dans I'espace (11) en forme de V pour se d6former 

1 0 elastiquement en flexion sous un effort de pression. 

10. Dispositif anti-recul suivant la revendication 9, caractdris6 en ce que Tespace 
(11) est dispose de maniere a etre centre autour du point d'intersection des 
axes principaux XX' et YY' de I'alesage (2). 
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1 1 . Dispositif anti-recul suivant la revendication 9, caract6ris6 en ce que la tige 
(12) est dispos^e k IMnt^rieur de I'espace (11) de maniere que, de part et 
d'autre du point d'insertion des axes XX' et YY', I'alesage (2) soit traverse par 
les branches Inclin^es de ladite tige. 



12. Dispositif anti-recul suivant la revendication 1, caract6ris6 en ce qu'il 
comprend, dans un mdme plan horizontal, un logement qui est form6 de deux 
trous parall^les (13, 14) d^bouchant k I'lnterieur de I'alesage (2) de I'implant 
(1) et un moyen de retenue qui est constltu§ de deux tiges (15, 16) coop§rant 

25 respectlvement avec les trous (13, 14) pour se deformer Elastiquement en 
flexion sous un effort de pression. 

13. Dispositif anti-recul suivant la revendication 12, caract6ris6 en ce que les 
trous (13, 14) sont prevus pour traverser l'al§sage (2) de chaque c6t6 du point 

30 d'intersection des axes principaux XX' et YY* et suivant una direction paralldle 
gicelledel'axeYY'. 

14. Dispositif anti-recul suivant la revendication 12, caract6rls6 en ce que les 
trous (13, 14) sont prdvus pour traverser I'alesage (2) de chaque c6te du point 

35 d'intersection des axes principaux XX' et YY' et suivant une direction parall^le 
a celle de I'axe XX'. 
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REVENDICATIONS 



Dispositif anti-recul destine a maintenir une vis de fixation (3) dans un al§sage 
(2) mSnag^ dans I'epaisseur de la paroi d'un implant orthopSdique (1) 
caract6ris6 en ce qu'il comprend au moins un logement (6, 7 ; 17 ; 11 ; 
13,14) qui ddbouche dans I'al^sage (2) recevant la vis de fixation (3) et au 
moins un moyen de retenue (8 ; 10 ; 12 ; 15, 16) qui est d6cal6 axialement 
par rapport aux axes principaux XX' et YY' de l'al§sage (2) pour pouvoir se 
dSformer Slastiquement sous un effort de pression afin de permettre le 
passage et la mise en place de la vis (3) dans son alSsage (2). tandls que le 
moyen de retenue revient dans une position d'origlne, non d^form^, lors du 
retrait de I'effort de pression. pour se positionner au-dessus de la tete (4) de 
la vis (3) afin d'empScher cette demidre de ce dSplacer par rapport a 1' implant 
(1) suivant une direction paralldle d I'axe longitudinal de I'alSsage. 

Dispositif anti-recul suivant la revendication 1, caractiris6 en qu'il comprend, 
dans un m§me plan horizontal, un logement qui est fbrm6, d'un trou (6) de 
faible diametre debouchant d I'int^rieur de I'al^sage (2) d'un espace de 
d6battement (7) situe dans le prolongement du trou (6) et un moyen de 
retenue qui est constitu§ d'une tige (8) dont une partie est fix6e dans le trou 
(6) de manidre que I' autre partie traverse I'aldsage (2) et vienne d6boucher d 
I'intSrieur de I'espace de dSbattement (7) pour se d^fonmer elastiquement en 
flexion sous un effort de pression. 

Dispositif anti-recul suivant la revendication 2. caract6ris6 en ce que la tige 
(8) traverse I'alesage (2) de I'implant (1) suivant une direction qui est 6loign6e 
du point d' intersection des axes XX' et YY* . 

Dispositif anti-recul suivant la revendication 2, caract6ris6 en ce que ia tige 
(8). le trou (6) et I'espace (7) sent disposes dans un mgme plan horizontal qui 
est perpendiculaire d I'axe longitudinal de I'alesage (2). 

Dispositif anti-recul suivant la revendication 1. caracteris6 en ce qu'il 
comprend. dans un m§me plan horizontal, un logement qui est fomne d'une 
rainure circulaire (17) d6cal6e axialement par rapport d I'al6sage (2) pour 
traverser partiellement ce demier, et un moyen de retenue qui est constitue 
d'une rondelle ouverte (10) disposee dans iadite rainure. 

Dispositif anti-recul suivant la revendication 5. caracterls6 en ce que la 
position du logement circulaire (17) par rapport aux alSsages (2) est d^cal^e 
axialement pour traverser partiellement ces demiers. et permettre d la 
rondelle ouverte (10) de retenir au moins deux vis (3) prdalablement 
introduites dans cheque al^sage. 



7. Dispositif anti-recul suivant la revendicatiorf 6. caract6ris6 en ce que la 
rondelle ouverte (10) est disposee dans le logement (17) de mani^re que son 
ouverture (18) soit placee au-dessus de I'un des al^sages (2) pour pouvoir se 
dSfonmer §iastiquement. 

5 

8. Dispositif anti-recul suivant la revendication 1, caract6ri86 en ce qu'il 
comprend, dans un m§me plan horizontal, un logement qui est fomi6 d'un 
espace (11) dont les bords opposes sont inclines pour presenter un profil en 
forme de V et un moyen de retenue qui est constitud d'une tige (12) de m§me 

10 profil introduite dans I'espace (11) en forme de V pour se d^former 
^lastiquement en flexion sous un effort de pression. 

9. Dispositif anti-recul suivant la revendication 8, caract6risd en ce que la tige 
(12) est disposee d l'int§rieur de I'espace (11) de maniSre que. de part et 

15 d'autre du point d'insertion des axes XX* et YV. I'al^sage (2) soit traverse par 
les branches inclinSes de ladite tige. 

10. Dispositif anti-recul suivant la revendication 1. caract6ris6 en ce qu'il 
comprend. dans un meme plan horizontal, un logement qui est form6 de deux 

20 trous parall^les (13, 14) d^bouchant a i'int^rieur de I'al^sage (2) de I'implant 
(1) et un moyen de retenue qui est constitue de deux tiges (15, 16) coop^rant 
respectivement avec les trous (13, 14) pour se d^former Slastlquement en 
flexion sous un effort de pression. 

25 11. Dispositif anti-recul suivant la revendication 10, caract6rise en ce que les 
trous (13. 14) sont pr^vus pour traverser I'ai6sage (2) de cheque c6i6 du point 
d' intersection des axes prindpaux XX' et YY* et suivant une direction paralldle 
acelledel'axe YV. 

30 12. Dispositif anti-recul suivant la revendication 10. caract6ris6 en ce que les 

trous (13, 14) sont prevus pour traverser I'al^sage (2) de chaque c6t§ du point 
d' intersection des axes principaux XX' et YY' et suivant une direction parallele 
S celle de I'axe XX'. 
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